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Mehitamata 6husoidukite hoolduse ja remondi alused

Fundamentals of Unmanned Aircraft Maintenance and Repair
1. Oppekava lldandmed

1.1. Oppe liik Mikrokvalifikatsioon

1.2. Oppekava kuulub Bppekavariihma: Elektroonika ja automaatika

1.3. Sihtrihm: militaar-, p6llumajanduse ja agrotehnoloogia, metsanduse ja loodusressursside majandamise, ehituse ja energeetika, toostuse ja
tootmise (sh militaar-) ning logistika ja tarneahela valdkonna to6tajad.

Opingute alustamise tingimused: puuduvad

1.4. Oppe kogumaht 10 EAP, millest kontaktdpet 7 EAP ja iseseisvat tood 3 EAP.
KontaktOppest praktiline dpe 5 EAP

2. Oppekava kirjeldus

EKR tase: tase 4 Mehitamata 6huséidukite hoolduse ja remondi alused Oppe maht:
Fundamentals of Unmanned Aircraft Maintenance and Repair

Mikrokvalifikatsioon

Koostamise alus: Pirnu Saksa Tehnoloogiakooli Automaatik tasemedppe Oppekava (kinnitatud direktori 17.03.2026 kaskkirjaga 10 AP

nr 25-L). Kutsestandard ,,Automaatik, tase 4 kinnitatud Energeetika, Mée- ja Keemiatoostuse Kutsendukogu 16.10.2025
otsusega nr 44. Vajalikud kutsestandardi kompetentsid:

. B. 3.1 T66 korraldamine
. B.3.2. Automaatikaseadmete ja -siisteemi paigaldamine
. B.3.4 Hooldust66d

. B.3.5 Automaatik, tase 4 kutset 1dbiv kompetents




Eesmiirk: Opetusega taotletakse, et dppija koostab drooni vastavalt juhendile ning teostab lihtsamaid droonide hooldus — ja remonditdid

Oppe sisu — aine/teemad

Droonide liigid ja nende
ehitus (1 EAP
kontaktdpe)

Droonide tiilibid: ehituse,
kasutusala ja suuruse jirgi

Droonide vdimalikud
ehituslikud ja
kasutusvaldkonna arengud
tulevikus

Opiviljundid

Opilane

1)

Selgitab mehitamata
ohusdidukite arengusuundi,
droonide tiilipe,
toOpohimotteid ning
tehisintellekti kasutamise
voimalusi nende juhtimises
ja hoolduses.

Hindamiskriteeriumid Opilane

Iseloomustab £pohjal erinevaid
droonide tiilipe ja nende
kasutusvoimalusi

Selgitab, millistes olukordades
kasutatakse Al lahendusi mehitamata
soiduki juhtimisel, tuginedes
Oppeprotsessis jagatud materjale ja
allikatele

Hindamismeetodid

Arutelu

Oppemieetodid

Loengud, arutelu

Multirootor droonide
ehitus ja nende
pohikomponendid,
diagnostika (2 EAP, sh 1
EAP iseseisev t00)

2)

3)

Koostab juhendi alusel
multirootor droone

Hooldab multirootor droone
lahtuvalt tehnilist
dokumentatsioonist ja
skeemist, dokumenteerides
tehtud t66d

Selgitab multirootor droonide
siisteemide t66pohimatteid ja
funktsionaalsust tuginedes
dokumentatsioonile;
Komplekteerib multirootor drooni
iilesande alusel;

kasutab tehnilist dokumentatsiooni ja
skeeme, rikete diagnoosimiseks;
kavandab remondi- ja hooldust66d
koostades riketest raporteid
Eemaldab ja paigaldab komponente
drooni tookindluse tagamiseks,
kasutades sobivaid toovahendeid ja
ohutusvotteid.

Arutelu, praktiline
ilesanne

Loengud, praktiline
ilesanne




Droonide aku- ja
laadimissiisteemide
diagnostika ja
hooldamine (1 EAP
kontaktdpe)

4) Hooldab droonide aku- ja
laadimissiisteeme, jargides
juhendit ja ohutusndudeid.

Liigitab erinevat tiitipi akusid,
selgitades nende t60pShimotteid ja
kasutusvoimalusi konkreetse sdiduki
nditel;

hindab aku seisukorda ja
laadimissiisteemi toimimist,
kasutades sobivaid modtevahendeid
ja diagnostikameetodeid,

Teostab hooldustoid kasutades
sobivaid t66- ja kaitsevahendeid ning
jargides tooohutuse ndudeid.

Arutelu, praktiline
tilesanne

Loengud, praktiline
tilesanne

Mehitamata 6husoiduki
juhtimis- ja
abisiisteemide
hooldamine ja
remontimine (3 EAP, sh
1 EAP iseseisev t60)

5) Seadistab juhtimis- ja
abislisteemid, jargides tootja
juhendeid ja ohutusndudeid

6) Kdorvaldab juhtimis- ja
abisiisteemide torkeid,
kasutades asjakohaseid
diagnostika- ja
simulatsioonivahendeid

Tuvastab tooiilesandest 1dhtuvalt
juhtimis- ja abislisteemide
pdhikomponendid;

Vordleb juhendi alusel erinevaid
abisiisteeme, seostades neid sdoiduki
juhtimisega;

Tuvastab torke pohjused kasutades
stisteemidiagnostikaja
simulatsioonivahendeid;
Korvaldab vea, kasutades sobivat
lahendust, kontrollides siisteemi
tookindlust parast sekkumist;
Jargib hoolduse ja remondi kéigus
tootervishoiu- , t66- ja
keskkonnaohutusndudeid

Arutelu, praktiline
ilesanne

Loengud. arutelu,
praktiline tilesanne

Mehitamata 6husdiduki
ajami hooldamine ja

7) Hooldab ja remondib
mehitamata sdiduki ajameid,

Kirjeldab erinevaid ajamitiiiipe ja
energiaallikaid, selgitades nende
toOopShimotteid;

Areutelu, praktiline
iilesanne

Loeng, praktiline
iilesanne




remontimine (3 EAP, sh
1 EAP iseseisev t60)

kasutades tootja juhiseid ja
ohutusnoudeid

Hindab ajami tehnilist seisundit,
kasutades modteseadmeid ja
tootjajuhiseid;

Hooldab ajami elektroonilisi ja
mehaanilisi komponente, jargides
tootja juhiseid;

Remondib mehitamata sdiduki ajamit,
kasutades asjakohaseid toovahendeid
ja -votteid, jargides todtamisel
tootervishoiu-, t66- ja
keskkonnaohutusndudeid.

Oppekava kokkuvéttev
hindamine
(eristav/mitteeristav)

Oppekava hinnatakse mitteeristavalt. Opiviljundite saavutamist hinnatakse jirgnevalt:

1. Teoreetiliste teadmiste kirjalik test

2. Praktiline t66: multirootor drooni koostamine vastavalt etteantud juhendile

3. (:)ppekeskkonna kirjeldus:
Oppet66 toimub Parnu Saksa Tehnoloogiakooli:

«  Oppeklassides, mis on varustatud kaasaegse 8ppe- ja esitlustehnikaga ning vajalike arvutiprogrammide ja litsentsidega.
*  Laborites, mis on varustatud praktiliste dppevahenditega.
Oppet6d tarbeks on ruumides nii vdrguinternet kui Wifi leviala, mis vimaldab mikrokvalifikatsiooni omandajal tulla kohale oma stilearvutiga.

L6pudokumentide valjastamise tingimused:
Lopetamisel véljastatakse Parnu Saksa Tehnoloogiakooli mikrokvalifikatsiooni tunnistus.

Koolitajate kvalifikatsiooni, dpi- voi tookogemuse kirjeldus, mis on vajalik koolituse labiviimiseks:
Noutav: koolitaja on omandanud elektri-, automaatika-, robootikaalase kutse-voi kdrghariduse ning omab vahemalt 4-aastast t06-vOi
Opetamiskogemust nimetatud valdkonnas. Kasuks tuleb: taiskasvanute koolitaja kutse (vahemalt EQF tase 5) ja/vdi pedagoogiline haridus.



