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Mehitamata õhusõidukite hoolduse ja remondi alused 

Fundamentals of Unmanned Aircraft Maintenance and Repair 

1. Õppekava üldandmed 

 

1.1. Õppe liik Mikrokvalifikatsioon 

 

1.2. Õppekava kuulub õppekavarühma: Elektroonika ja automaatika 

 

1.3. Sihtrühm: militaar-, põllumajanduse ja agrotehnoloogia, metsanduse ja loodusressursside majandamise, ehituse ja energeetika, tööstuse ja 

tootmise (sh militaar-) ning logistika ja tarneahela valdkonna töötajad. 

Õpingute alustamise tingimused: puuduvad 

 

1.4. Õppe kogumaht 10 EAP, millest kontaktõpet 7 EAP ja iseseisvat tööd 3 EAP.  

Kontaktõppest praktiline õpe 5 EAP  

 

2. Õppekava kirjeldus 

EKR tase: tase 4 

Mikrokvalifikatsioon 

Mehitamata õhusõidukite hoolduse ja remondi alused 

Fundamentals of Unmanned Aircraft Maintenance and Repair 

Õppe maht: 

Koostamise alus: Pärnu Saksa Tehnoloogiakooli Automaatik tasemeõppe õppekava (kinnitatud direktori 17.03.2026 käskkirjaga 

nr 25-L). Kutsestandard „Automaatik, tase 4“ kinnitatud Energeetika, Mäe- ja Keemiatööstuse Kutsenõukogu 16.10.2025 

otsusega nr 44. Vajalikud kutsestandardi kompetentsid:  

• B. 3.1 Töö korraldamine 

• B.3.2. Automaatikaseadmete ja -süsteemi paigaldamine 

• B.3.4 Hooldustööd  

• B.3.5 Automaatik, tase 4 kutset läbiv kompetents  

10 AP 



 
 

2 
 

Eesmärk: Õpetusega taotletakse, et õppija koostab drooni vastavalt juhendile ning teostab lihtsamaid droonide hooldus – ja remonditöid 

Õppe sisu – aine/teemad 

Droonide liigid ja nende 

ehitus (1 EAP 

kontaktõpe) 

 

Droonide tüübid: ehituse, 

kasutusala ja suuruse järgi  

 

Droonide võimalikud 

ehituslikud ja 

kasutusvaldkonna arengud 

tulevikus 

Õpiväljundid  

Õpilane 

1) Selgitab mehitamata 

õhusõidukite arengusuundi, 

droonide tüüpe, 

tööpõhimõtteid ning 

tehisintellekti kasutamise 

võimalusi nende juhtimises 

ja hoolduses. 

 

Hindamiskriteeriumid Õpilane 

• Iseloomustab t põhjal erinevaid 

droonide tüüpe ja nende 

kasutusvõimalusi 

• Selgitab, millistes olukordades 

kasutatakse AI lahendusi mehitamata 

sõiduki juhtimisel, tuginedes 

õppeprotsessis jagatud materjale ja 

allikatele 

Hindamismeetodid 

Arutelu 

Õppemieetodid 

Loengud, arutelu 

Multirootor droonide 

ehitus ja nende 

põhikomponendid, 

diagnostika (2 EAP, sh 1 

EAP iseseisev töö) 

2) Koostab juhendi alusel 

multirootor droone 

 

3) Hooldab multirootor droone 

lähtuvalt tehnilist 

dokumentatsioonist ja 

skeemist, dokumenteerides 

tehtud tööd 

• Selgitab multirootor droonide 

süsteemide tööpõhimõtteid ja 

funktsionaalsust tuginedes 

dokumentatsioonile; 

• Komplekteerib multirootor drooni 

ülesande alusel;  

• kasutab tehnilist dokumentatsiooni ja 

skeeme, rikete diagnoosimiseks; 

• kavandab remondi- ja hooldustööd 

koostades riketest raporteid  

• Eemaldab ja paigaldab komponente 

drooni töökindluse tagamiseks, 

kasutades sobivaid töövahendeid ja 

ohutusvõtteid. 

Arutelu, praktiline 

ülesanne 

Loengud, praktiline 

ülesanne 
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Droonide aku- ja 

laadimissüsteemide 

diagnostika ja 

hooldamine (1 EAP 

kontaktõpe) 

4) Hooldab droonide aku- ja 

laadimissüsteeme, järgides 

juhendit ja ohutusnõudeid. 

• Liigitab erinevat tüüpi akusid, 

selgitades nende tööpõhimõtteid ja 

kasutusvõimalusi konkreetse sõiduki 

näitel; 

• hindab aku seisukorda ja 

laadimissüsteemi toimimist, 

kasutades sobivaid mõõtevahendeid 

ja diagnostikameetodeid; 

• Teostab hooldustöid kasutades 

sobivaid töö- ja kaitsevahendeid ning 

järgides tööohutuse nõudeid. 

Arutelu, praktiline 

ülesanne 

Loengud, praktiline 

ülesanne 

Mehitamata õhusõiduki 

juhtimis- ja 

abisüsteemide 

hooldamine ja 

remontimine (3 EAP, sh 

1 EAP iseseisev töö) 

5) Seadistab juhtimis- ja 

abisüsteemid, järgides tootja 

juhendeid ja ohutusnõudeid 

 

6) Kõrvaldab juhtimis- ja 

abisüsteemide tõrkeid, 

kasutades asjakohaseid 

diagnostika- ja 

simulatsioonivahendeid 

• Tuvastab tööülesandest lähtuvalt 

juhtimis- ja abisüsteemide 

põhikomponendid; 

• Võrdleb juhendi alusel erinevaid 

abisüsteeme, seostades neid sõiduki 

juhtimisega; 

• Tuvastab tõrke põhjused kasutades 

süsteemidiagnostikaja 

simulatsioonivahendeid; 

• Kõrvaldab vea, kasutades sobivat 

lahendust, kontrollides süsteemi 

töökindlust pärast sekkumist; 

• Järgib hoolduse ja remondi käigus 

töötervishoiu- , töö- ja 

keskkonnaohutusnõudeid 

Arutelu, praktiline 

ülesanne 

Loengud. arutelu, 

praktiline ülesanne 

Mehitamata õhusõiduki 

ajami hooldamine ja 

7) Hooldab ja remondib 

mehitamata sõiduki ajameid, 
• Kirjeldab erinevaid ajamitüüpe ja 

energiaallikaid, selgitades nende 

tööpõhimõtteid; 

Areutelu, praktiline 

ülesanne 

Loeng, praktiline 

ülesanne 
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remontimine (3 EAP, sh 

1 EAP iseseisev töö) 

kasutades tootja juhiseid ja 

ohutusnõudeid 
• Hindab ajami tehnilist seisundit, 

kasutades mõõteseadmeid ja 

tootjajuhiseid; 

• Hooldab ajami elektroonilisi ja 

mehaanilisi komponente, järgides 

tootja juhiseid; 

• Remondib mehitamata sõiduki ajamit, 

kasutades asjakohaseid töövahendeid 

ja -võtteid, järgides töötamisel 

töötervishoiu-, töö- ja 

keskkonnaohutusnõudeid. 

Õppekava kokkuvõttev 

hindamine 

(eristav/mitteeristav) 

Õppekava hinnatakse mitteeristavalt. Õpiväljundite saavutamist hinnatakse järgnevalt:  

1. Teoreetiliste teadmiste kirjalik test  

2. Praktiline töö: multirootor drooni koostamine vastavalt etteantud juhendile 

 

3. Õppekeskkonna kirjeldus: 

Õppetöö toimub Pärnu Saksa Tehnoloogiakooli: 

• Õppeklassides, mis on varustatud kaasaegse õppe- ja esitlustehnikaga ning vajalike arvutiprogrammide ja litsentsidega. 

• Laborites, mis on varustatud praktiliste õppevahenditega. 

Õppetöö tarbeks on ruumides nii võrguinternet kui Wifi leviala, mis võimaldab mikrokvalifikatsiooni omandajal tulla kohale oma sülearvutiga. 

 

4. Lõpudokumentide väljastamise tingimused: 

Lõpetamisel väljastatakse Pärnu Saksa Tehnoloogiakooli mikrokvalifikatsiooni tunnistus. 

 

5. Koolitajate kvalifikatsiooni, õpi- või töökogemuse kirjeldus, mis on vajalik koolituse läbiviimiseks:  

Nõutav: koolitaja on omandanud elektri-, automaatika-, robootikaalase kutse-või kõrghariduse ning omab vähemalt 4-aastast töö-või 

õpetamiskogemust nimetatud valdkonnas. Kasuks tuleb: täiskasvanute koolitaja kutse (vähemalt EQF tase 5) ja/või pedagoogiline haridus. 


