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Mikrokvalifikatsiooniõpe:  Hooneautomaatika ja tehisintellekti kasutamine selle juhtimisel, hoone elektriajamid. 

    Building automation and artificial intelligence for its Control, electric drives for buildings. 

Õppekava üldandmed 

1.1. Õppe liik: Mikrokvalifikatsioon 

1.2. Õppekava kuulub õppekavarühma: elektroonika ja automaatika 

1.3. Sihtrühm: pädevustunnistusi, tase 3. või tase 4. kvalifikatsiooni omavad elektrikud, automaatikud, mehhatroonikud kes vajavad täienduskoolitust  

1.4. Õpingute alustamise tingimused: vähemalt põhiharidus, kasuks tuleb varasem kogemus elektri, automaatika või robootika valdkonnas 

1.5. Õppe kogumaht 7 EAP, millest kontaktõpet 4 EAP ja iseseisvat tööd 3 EAP.  

Kontaktõppest praktiline õpe 3 EAP. 

2. Õppekava kirjeldus 

EKR tase: 4 

Mikrokvalifikatsioon 

Õppekava nimetus eesti ja inglise keeles 

Hooneautomaatika ja tehisintellekti kasutamine selle juhtimisel, hoone elektriajamid. 

Building automation and artificial intelligence for its control, electric drives for buildings. 

Õppe maht: 7 

EAP 

Koostamise alus: Kutsestandard „Ehitisteelektrik, tase 4“ kinnitatud Energeetika, Mäe- ja Keemiatööstuse Kutsenõukogu 

16.06.2025 otsusega nr 43.  

Vastavad kutsestandardi kompetentsid:  

• B. 2. Üldoskused 

• B.3.4. Madal- ja väikepinge seadmete sh hooneautomaatika paigaldamine ja hooldamine 

• B.3.5. Töötulemuse kontrollimine ja dokumenteerimine 

• B.3.6 Ehitiste elektrik, tase 4 kutset läbiv kompetents 
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Eesmärk: Õpetusega taotletakse, et õppija paigaldab ja ühendab hooneautomaatika andurid, täiturid ja kaablivõrgud etteantud projekti alusel ning 

rakendab tehisintellekti võimalusi süsteemi juhtimisel. Samuti käivitab (sh automaatika seadmetega), reguleerib alalis- ja vahelduvvoolumootoreid 

ning elektriajameid, järgides töö-, elektri- ja keskkonnaohutusnõudeid. Õpetus arendab vajalikke teadmisi ja -oskusi ning aitab omandada 

kutsestandardis kirjeldatud kompetentse, kuid ei asenda kutsetunnistust. Ehitisteelektrik taseme 4 kutse taotlemine toimub vastavalt kutsestandardis 

sätestatud nõuetele. 

Õppekava õpiväljundid: 

1. Valmistab ette tööprotsessi järgides elektri- ja  tööohutust ning korraldab töökoha hooneautomaatika paigaldiste teostamiseks etteantud 

tööülesande alusel. 

2. Paigaldab ja ühendab hooneautomaatika süsteemide seadmeid vastavalt etteantud skeemile ja tööülesandele. 

3. Seadistab ja kontrollib hooneautomaatika süsteemide tööd vastavalt etteantud tööülesandele. 

4. Rakendab tehisintellektil põhinevaid digilahendusi hooneautomaatika süsteemi töö jälgimisel, seadistamisel ja juhtimise optimeerimisel. 

5. Valmistab ette tööprotsessi ning valib töövahendid ja materjalid elektrimootorite ja -ajamitega seotud paigaldiste käitamiseks etteantud 

tööülesande alusel järgides töö- ja elektriohutusnõudeid. 

6. Rakendab ja reguleerib elektrimootorit koos sagedusmuunduri, sujuvkäivitaja või täht-kolmnurk käivitusega vastavalt etteantud tööülesandele. 

Õppe sisu – aine/teemad Õpiväljundid  

Õppija: 

Hindamiskriteeriumid  

Õppija: 

Hindamismeetodid Õppemeetodid 

Hooneautomaatika ja 

tehisintellekti kasutamine selle 

juhtimisel (5 EAP sh iseseisev 

töö 2 EAP) 

 

Hooneautomaatika tööprotsessi 

korraldamine; projektide ja 

skeemide lugemine; elektri- ja  

tööohutus;  

 

Andurid ja nende 

tööpõhimõtted; 

1) Valmistab ette tööprotsessi 
järgides elektri- ja  tööohutust 

ning korraldab töökoha 

hooneautomaatika paigaldiste 

teostamiseks etteantud 

tööülesande alusel. 
 

2) Paigaldab ja ühendab 

hooneautomaatika süsteemide 

seadmeid vastavalt etteantud 

skeemile ja tööülesandele. 
 

3) Seadistab ja kontrollib 

hooneautomaatika süsteemide 

• Korraldab oma töölõigu 

piires nõuetekohase ja 

ohutusnõuetele vastava 

töökoha ning valib 

juhendamisel projekti alusel 

vajalikud materjalid ja 

töövahendid tööprotsessi 

ettevalmistamiseks.  
 

• Paigaldab ja ühendab 

juhendamisel 

hooneautomaatika 

süsteemide andureid, 

elektromehaanilisi täitureid 

ning lihtsama alamsüsteemi 

Praktiline ülesanne, 

teooriateadmiste 

kontroll 

Loeng, arutelu 

praktiline 

ülesanne 
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elektromehaanilised täiturid; 

kütte-, ventilatsiooni- ja 

valgustusautomaatika; 

paigaldus- ja 

ühenduspõhimõtted. 

 

Automaatikasüsteemide 

tööpõhimõtted; PLC 

kontrollerite tööpõhimõtted; 

automaatika seadistamine; 

mõõtmised ja testimine; 

süsteemi monitooring ja 

hooldus. 

 

Tehisintellekti kasutamine 

hooneautomaatikas; PLC ja 

automaatikasüsteemide 

võrgulahendused; 

hooneautomaatika kaugseire ja 

juhtimine; andmete kogumine ja 

analüüs; energiatõhususe 

optimeerimine. 

 

 

 

tööd vastavalt etteantud 

tööülesandele. 
 

4) Rakendab tehisintellektil 

põhinevaid digilahendusi 

hooneautomaatika süsteemi töö 

jälgimisel, seadistamisel ja 

juhtimise optimeerimisel. 

 

 

 

 

(nt kütte-, ventilatsiooni- või 

valgustussüsteemi) vastavalt 

etteantud skeemile ja 

tööülesandele. 

 

• Koostab PLC juhtprogrammi 

vastavalt normdokumentidele 

(nt IEC-61131) ja tootja 

kasutusjuhendile lähtudes 

etteantud ülesandest. 
 

• Valib etteantud ülesande 

alusel seadme töörežiimi, 

tunneb ära võimalikud vead 

seadme töös ning kontrollib 

süsteemi toimimist.  
 

• Mõõdab automaatikaseadme 

füüsikalisi parameetreid (nt 

temperatuur, rõhk, niiskus) 

ning monitoorib seadmete 

tööd tõrgete ennetamiseks. 
 

• Kasutab digitaalseid tööriistu 

või tehisintellekti rakendusi 

automaatikasüsteemi 

tööandmete jälgimiseks ja 

visualiseerimiseks. 
 

• Ühendab juhendamisel 

hooneautomaatika PLC-

kontrolleri võrku ning 

seadistab selle ja 

automaatikasüsteemi 

põhiparameetrid vastavalt 

juhendile, et võimaldada 
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tehisintellektil põhineva 

rakenduse kasutamist 

süsteemi töö jälgimisel ja 

juhtimise optimeerimisel. 

Elektrimootorid ja -ajamid 

(2 EAP sh 1 EAP iseseisev töö)  

 

Elektrimootorite tüübid ja 

omadused, töö- ja elektriohutus. 

 

Elektrimootorite käivitusviisid 

(täht-kolmnurk, sujuvkäiviti), 

sagedusmuundurid, ajamite 

tööparameetrid ja reguleerimine. 

 

 

5) Valmistab ette tööprotsessi ning 

valib töövahendid ja materjalid 

elektrimootorite ja -ajamitega 

seotud paigaldiste käitamiseks 

etteantud tööülesande alusel 

järgides töö- ja 

elektriohutusnõudeid. 
 

6) Rakendab ja reguleerib 

elektrimootorit koos 

sagedusmuunduri, 

sujuvkäivitaja või täht-

kolmnurk käivitusega vastavalt 

etteantud tööülesandele. 

 

• Valib etteantud tööülesande 

alusel sobivad töö-, 

mõõtevahendid ja materjalid 

ning valmistab ette 

tööprotsessi elektrimootorite 

ja -ajamitega seotud 

paigaldiste käitamiseks, 

järgides tööjärjestust. 

• Kontrollib elektrimootoreid 

visuaalselt ning järgib 

elektri- ja tööohutusnõudeid. 
 

• Ühendab ja käivitab 

elektrimootorit etteantud 

tööülesande alusel, kasutades 

sagedusmuundurit, 

sujuvkäivitajat või täht-

kolmnurk ühendust. 

 

• Reguleerib 

sagedusmuunduriga 

sujuvkäivitiga ja 

tähtkolmnurk lülitusega 

elektriajameid vastavalt 

etteantud tööülesandele. 

Praktiline ülesanne, 

teooriateadmiste 

kontroll 

Loeng, 

praktiline 

ülesanne, arutelu 

Lühendite tähendused: 

PLC – tööstuses ja hooneautomaatikas kasutatav programmeeritav loogikakontroller (Programmable Logic Controller) 

IEC 61131 - rahvusvaheline standard, mis määratleb PLC-de programmeerimise põhimõtted ja keeled. 
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Õppekava kokkuvõttev 

hindamine: 

Õpiväljundite saavutatust hinnatakse mitteeristavalt (arvestatud - A, mittearvestatud - MA).  

Õppija tõendab õpiväljundite saavutamist sooritades positiivsele tulemusele (arvestatud - A) järgnevad ülesanded: 

Praktiline töö 1. Lihtsama hooneautomaatikasüsteemi (kütte-, ventilatsiooni-, valgustus-), distantsjuhtimise, 

programmjuhtimise, automaatreguleerimise rakendusliku skeemi koostamine.  

Praktiline töö 2. Asünkroonmootori ja alalisvoolumootori töötava käivitus- ja kiiruse reguleerimise skeemi 

koostamine vastavalt etteantud tööülesandele.  

Teoreetiliste teadmiste kontroll 1. Automaatikaseadme ja selle alasõlmede abil füüsikaliste parameetrite (rõhk, 

temperatuur, niiskus, kiirus, kaal, pikkus, laius, läbimõõt) mõõtmise võimalused vastavalt etteantud ülesandele. 

Teooriateadmiste kontroll 2. Kirjalik töö elektrimootorite ja –ajamitega seotud põhimõistete ja tööpõhimõtete kohta. 

 

 

3. Õppekeskkonna kirjeldus: 

 

Õppetöö toimub Pärnu Saksa Tehnoloogiakooli: 

• Õppeklassides, mis on varustatud kaasaegse õppe- ja esitlustehnikaga ning vajalike arvutiprogrammide ja litsentsidega. 

• Elektri- ja automaatika laborites, mis on varustatud praktiliste õppevahenditega. 

• Õppetöö tarbeks on ruumides nii võrguinternet kui Wifi leviala, mis võimaldab mikrokvalifikatsiooni omandajal tulla kohale oma sülearvutiga. 

 

Õppetööks kasutatavad ruumid ei ole ligipääsetavad liikumispuudega inimestele. 
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4. Lõpudokumentide väljastamise tingimused: 

Pärnu Saksa Tehnoloogiakooli mikrokvalifikatsiooni tunnistus väljastatakse õppijale pärast õpiväljundite saavutatuse tõendamist kokkuvõtva 

hindamise juures kirjeldatud viisil. 

 

5. Koolitajate kvalifikatsiooni, õpi- või töökogemuse kirjeldus, mis on vajalik koolituse läbiviimiseks:  

Nõutav: koolitaja on omandanud elektrialase kutse-või kõrghariduse ning omab vähemalt 4-aastast töö-või õpetamiskogemust nimetatud 

valdkonnas. Kasuks tuleb: täiskasvanute koolitaja kutse (vähemalt EQF tase 5) ja/või pedagoogiline haridus. 


