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haridus
X
Oppekava maht 120 EKAP

Oppekava koostamise

Kutsestandard ,Automaatik, tase 4* kinnitatud Energeetika, Mae- ja

alus: Keemiatoostuse Kutsendukogu 16.10.2025.a otsusega nr 44 ja Vabariigi
Valitsuse 26.08.2013 maarus nr 130 ,Kutseharidusstandard"
Oppekava 6piviljundid Opetusega taotletakse, et &pilane omandab kompetentsuse, mis

vbimaldab todtada protsesside, seadmete ja —slisteemide
automatiseerimisega tegelevates ettevotetes.

Opingute labimisel dppija:

e teeb tehaste juhtsiisteemide ja hoonete tehnostisteemide
automaatika paigaldamise, hooldamise, remondi ja
reguleerimisega seotud elektri- ja automaatikatdid, vastavalt
tdendatud padevusele ning kooskdlas valdkondlike seaduste ja
standardite nduetega.

e kasutab elektro- ja pneumoautomaatika vahendeid.

e paigaldab nduetekohaselt tarvikuid, -juhistikke ja -seadmeid
ning kontrollib nende korrasolekut,

o toode teostamisel jargib rangelt elektri- ja tddohutusndudeid,.
ohtlikes keskkondades todtamisel jargib satestatud
turvameetmeid.

o omab ,Soft PLC* rakenduste &ratundmise oskust.

o kasutab digitaalseid susteeme, tddriistu ja rakendusi ning
todtleb digitaalset teavet.

o kasutab korrektselt kutsealast terminoloogiat.

e oskab iseseisvalt organiseerida oma t60d, tuleb tooulesannete
taitmisega toime mitmekesistes olukordades ning vastutab
nende nduetekohase ja tahtajalise taitmise eest;

e onavatud koostddle ja osaleb meeskonnatdds, arendab
sotsiaalseid ja enesekohaseid padevusi ning kaitub
vastastikust suhtlemist toetaval viisil.




Oppekava rakendamine | Ope toimub statsionaarses ja mittestatsionaarses ppevormis.

No6uded opingute Oppima véivad asuda isikud, kes omavad vahemalt phiharidust.

alustamiseks:

No6uded opingute Opingud loetakse I&petatuks, kui 8ppija on saavutanud kdik dppekavas

I6petamiseks:

esitatud dpivaljundid lavendi tasemel.

Alates 01.09.2017 sisseastujatele on kutseeksami sooritamine
kohustuslik.

Opingute labimisel omandatav(ad)

kvalifikatsioon(id):

Oppekava pivaljundite saavutamisel taismahus omandatakse kutsele
LJAutomaatik, tase 4 vastavad kompetentsid.

osakutse(d): | -

Oppekava struktuur

Pohidpingute moodulid (nimetus, maht ja dpivaljundid):

1.
Oppija:

Elektrotehnika ja elektroonika alusteadmised, 12 EKAP (sh praktika 7 EKAP)

mdistab elektrotehnika seadusparasusi ja eristab elektroonikakomponente ning
nende rakendamise vdimalusi automaatikas

kasutab nduetekohaselt sobivaid mdteriistu ja modtmismeetodeid elektriliste ja
mitteelektriliste suuruste mdtmisel

koostab ja vormistab automaatikaseadmetega seonduvaid elektriskeeme selles
ulatuses, mis on vajalik edasiste td6ulesannete taitmiseks

mdistab tootervishoiu-, todohutus- ja elektriohutusndudeid ja jargib neid praktiliste
t66de sooritamisel

2. Automaatiku alusteadmised, 5 EKAP (sh praktika 3 EKAP)

Oppija:

omab Ulevaadet automaatjuhtimise valdkonna arengust ja seostest tehnoloogia
arenguga ning dpitava kutse ndutavatest kompetentsidest to6jouturul

mdistab hidraulika ja pneumaatika seaduspéarasusi ning nende
rakendamisvdimalusi automaatikas

koostab ja vormistab automaatikaskeeme ulatuses, mis on vajalik edasiste
tooulesannete taitmiseks

omab Ulevaadet binaarloogika aksioomidest ja loogikafunktsioonide
rakendamisvdimalustest automaatika juhtimisskeemide programmeerimisel
mdistab infotehnoloogia rakendamisvdimalusi protsesside automaatjuhtimisel

3. Opitee ja t66 muutuvas keskkonnas, 5 EKAP (sh praktika 2 EKAP)

Oppija:

kavandab oma Opitee, arvestades isiklikke, sotsiaalseid ja tooalaseid vdimalusi ning
piiranguid

mdistab Uhiskonna toimimist, tddandja ja organisatsiooni valjakutseid, probleeme
ning vdimalusi

kavandab omapoolse panuse vaartuste loomisel enda ja teiste jaoks kultuurilises,
sotsiaalses ja/voi rahalises tahenduses

mdistab enda vastutust omatddalase karjaari kujundamisel ning on motiveeritud
ennast arendama




4. Automaatikaseadmete ja -siisteemi komponentide paigaldamine, 12 EKAP (sh praktika

Oppija:

8 EKAP)

kontrollib paigalduskoha tehnilistele tingimuste vastavust visuaalse vaatluse voi
tehnilise dokumentatsiooni pdhjal.
paigaldab ja markeerib madalpinge- ja signaalikaablid, lahtudes to6llesandest ning
jargides kaablitootja paigaldusndudeid ja etteantud elektri- ja automaatikaskeeme.
paigaldab automaatika komponendid (juhtimis-, taitur- ja andurseadmed ning
mddteriistad), jargides elektri- ja automaatikaskeeme ja paigaldusjuhendeid.
uhendab elektri- ja automaatikaskeemide alusel juhtimis- ja signaalahelad,
kasutades asjakohaseid todvahendeid ja -votteid.
hindab visuaalselt paigaldiste naitajate vastavust elektri- ja automaatikaskeemidele
ja juhenditele.
kontrollib enda poolt Iabi viidud paigaldustoode lahtellesandele vastavust.
dokumenteerib tehtud muudatused vastavalt etteantud vormidele.

5. Hooldusto6d, 14 EKAP (sh praktika 12 EKAP)

Oppija:

kontrollib visuaalselt ja mddteriistu kasutades mddturite voi muude naitajate pdhjal
seadme vastavust kasutus- ja hooldusjuhendites esitatud normvaartustele.
kontrollib seadmete omavahelisi Uhendusi sobiva mddtmismeetodiga, et tuvastada
voimalikud korvalekalded, haired ja rikked.

teeb perioodilisi hooldustoid vastavalt hooldusjuhenditele, et tagada seadmete
ohutus ja pikem t66iga.

teeb enne hooldustddde tegemist seadme tarkvarast selle olemasolul varukoopia,

jargides juhendit.

selgitab seadme vdi suisteemi vea (kahjustuse, torke) tekkimise pdhjuse oma
padevuse piires.

parandab voi asendab mittetdotava automaatikakomponendi.

dokumenteerib tehtud t66d ja muudatused vastavalt kehtestatud korrale.

6. Seadmete programmeerimine ja konfigureerimine, 51 EKAP (sh praktika 44 EKAP)

Oppija:

konfigureerib andurite ja taiturite parameetreid, lahtudes slsteemi tingimustest.
sisestab programmi sisendite ja valjundite nimekirja (10-list).

kirjutab kuni 8 sisendit ja 4 valjundit sisaldava programmi to0stusprotsessi
automatiseerimiseks.

leiab ja parandab programmis tdrked, kasutades etteantud juhtimisalgoritme.
kirjutab programmidesse lihntsamaid muudatusi, nt taimeri aja, loenduri korduste arvu
muutmiseks, kontaktide lisamiseks voi vahetamiseks.

kontrollib enda poolt tehtud programmi (t66) vastavust lahtetlesandele.

7. Erialase joonestamise alused, 4 EKAP (sh praktika 2 EKAP)

Oppija:

loeb ja tblgendab elektri- ja automaatikaskeeme ja P&ID diagramme ning
paigaldusdokumentatsiooni.

kasutab korrektselt kutsealast terminoloogiat.

tuvastab vead, sh erinevused reaalse ahela ja skeemi vahel vm ajendi ning teeb
skeemide parandused kasitsi v0i kasutades vastavat CAD tarkvara.




8. Toostuslikud infovorgud, 5 EKAP (sh praktika 3 EKAP)
Oppija:
e modistab vorguteenuste t66pohimdtteid ning nende seoseid kasutatavate
tehnoloogiatega.
e Kkonfigureerib riistvara sh vahemalt iihte enimlevinud téévaljavérku (Modbus RTU,
Modbus TCP, PROFINET v&i PROFIBUS), kasutades todstustarkvara.
e paigaldab kohtvrgu komponente (sh kaableid) vottes aluseks vdrgu
paigaldusreeglid.
e seadistab juhendi alusel vorgutihendusi ja -seadmeid lahtuvalt arvutivérgule
esitatavatest tehnilistest ja infoturbe nduetest.
e dokumenteerib juhendi alusel vorgulahenduse, selle parameetrid ja kasutatavad
vorguteenused kasutades arvutivorgu dokumenteerimise vahendeid.
o teostab juhendamisel kohtvdrgu seiret.
e kasutab dokumentide koostamisel ja suhtlemisel-infovérkudealast dppe- ja
ingliskeelset terminoloogiat.
Pohiopingute maht kokku 108 EKAP, sealhulgas praktika maht 81 EKAP.

Valikopingute moodulid ja nende valimise voimalused (nimetus ja maht):

1) Soft PLC rakendused ja nende programmeerimine, 4 EKAP
e seadistab ja programmeerib lintsama tarkvaralise (soft) PLC
e Kkontrollib enda poolt tehtud programmi (66) vastavust lahteiilesandele.

2) Elektrimootorid ja ajamid, 4 EKAP

o valmistab ette tdoprotsessi ning valib tévahendid ja materjalid elektrimootorite ja -
ajamitega seotud paigaldiste kaitamiseks etteantud to6llesande alusel jargides t66- ja
elektriohutusndudeid.

¢ rakendab t00le elektrimootori koos erinevate reguleerimis- ja kaivitusseadmetega
vastavalt etteantud tooulesandele

o kontrollib elektrimootoreid visuaalse vaatluse teel ja hooldab neid vastavalt etteantud
kdidukavale

o reguleerib elektrimootorit koos sagedusmuunduri, sujuvkaivitaja voi tahtkolmnurk
kaivitusega vastavalt etteantud tooulesandele.

3) Norkvoolu siisteemid, 4 EKAP
e kavandab tooprotsessi ndrkvoolukaablite ja -seadmete paigaldamiseks, lahtudes
etteantud toollesandest .
e modistab ndrkvoolupaigaldiste t66pdhimbtteid ja seoseid fllsika seadusparasustega.
e paigaldab ja Ghendab juhendite alusel nduetekohaselt nérkvoolupaigaldiste kaablid ja
seadmed (v.a ATS ja valvesignalisatsioon), lahtudes etteantud tédulesandest.
e  kasutab dokumentide koostamisel ja suhtlemisel erialast terminoloogiat.

4) Ettevotlusope, 4 EKAP

o formuleerib oma eesmargid ja karjaariplaani plstitades taktikalise tegevusplaani
anallusides personaalset ja meeskonnatdd efektiivsust.

e kasutab loovtehnikaid probleemide lahendamisel ja ideede genereerimisel.

e arendab kriitilist mdtlemist kasutades erinevaid anallUstlesandeid.

e kavandab ettevotte kuvandi ning reklaamib labimdeldud identiteedi ja brandiga
toodet/teenust.




e koostab labimbeldud ariplaani orienteerudes ettevétluskeskkonnas.

Oppijal on kohustus labida valikdpinguid 12 EKAP ulatuses ning digus valida valikdpingute mooduleid
kooli teistest Oppekavadest vdi teiste dppeasutuste dppekavadest, kui see toetab antud eriala
dpivaljundite saavutamist.

Oppekava kontaktisik:

Ees- ja perekonnanimi: Peeter Kaar

Amet: Saksa Koolituskeskuse juhataja
Telefon: +372 5304 4201

e-posti aadress: peeter@saksatk.ee

Markused:

e Kooli dppekava ja selle moodulite rakenduskava on avalikult kattesaadav veebiaadressil
https://saksatk.ee/automaatik/



https://saksatk.ee/automaatik/

